Stereonormaalitapauksen laskeminen
Harjoituksen tavoitteena on tutustuttaa käsitteeseen stereomalli sekä ilmakuvien normalisointiin stereopariksi.
Avaa kuvamitt-sovellus VB-ympäristöön D:\Kuvamittaus_MINV12\Project1.vbp
Lisää vuodelta 1946 kuvat 55046 ja 55048
Komento 
CTRL-D → D:\HDR\55046.hdr ; CTRL-D → D:\HDR\55048.hdr
Avaa Windows Task Manager ja sieltä "performance" välilehti (voit seurata kuvien normalisointiprosessin etenemistä)

Lasketaan seuraavaksi stereoparit anaglyfi-tekniikalla katseltaviksi.


File | Create an anaglyph pair


Anna pikselikooksi 30 (um)

Hyväksy kuvakokoilmoitus 6736 x 6783 "OK"


Hyväksy output path c:\data\

Muuta header-tiedoston nimeksi "c:\data\55046_55048_pair.txt"

→
Seuraa CPU-ajan ja muistin kulutusta. Kuvien normalisointi on työläs vaihe, joka 


vie aikaa (miltei) enemmän kuin analogikuvien asettelu stereomittalaitteeseen.


Kun kuvat on laskettu tulee ilmoitus "Normalized images computed!"

Nyt voit avata tiedoston "c:\data\55046_55048_pair.txt" ja editoida kuvanimet (jotka ovat aina "test_left.raw" ja "test_right.raw")


"c:\data\test_left.raw" → "c:\data\55046_55048_left.raw"


"c:\data\test_right.raw" → "c:\data\55046_55048_right.raw"

Vaihda myös itse *.raw kuvatiedostojen nimet C:\DATA -folderissa. 
Avaa KUVAMITT-ohjelmassa stereokatseluikkuna


File | Open stereo window

Avaa steropari


File | Open a stero pair file (c:\data\55046_55048_pair.txt)

Anaglyfikuvalla liikutaan XY-suunnassa hiiren avulla ja Z-suunnassa "D" ja "U" -näppäimillä, jotka siirtävät 3D ratkaisua metrin askeleissa alas/ylös. Kun kuvaa kaksoisklikkaa päivittyy näkymä → pisteen korkeus (ja XY) mitataan siirtämällä ratkaisua näppäimistön avulla Z-suunnassa ja aina muutoksen jälkeen kaksoisklikkaamalla kohdetta. Kun mittamerkki (musta neliö, jonka keskellä on piste) on mielestäsi mallin pinnalla, olet löytänyt Z:n (ja XY).

Hyytiälän majoitusrakennus Impivaara on likipitäen pisteessä (2515245, 6859858, 170). Anna nämä koordinaatit "monokatselutilassa" toiminnolla

 3D | Intersection | Set 3D solution to a given XYZ (QUERY). 
Siirry sen jälkeen (ALT-TAB) stereoikkunaan ja anna siellä valikkokomento

Set | Retrieve 3D solution from Multiple Image Matching. 
Koeta nyt löytää katon harjan korkeus stereomittauksena siirtämällä ratkaisua D-näppäimellä alas. Koeta samaa rakennuksen eteläpuoleiselle "urheilukentälle", jossa erottuu kuularinki.
Tee seuraavaksi stereomalli samasta alueesta vuonna 2004. Poista "monokatselutilasta" kuvat 55046 ja 55048 toiminnolla "F3" (File | Remove an image from the set). Paina "F8" ja saat listan kuvista, joilla Impivaara näkyy. Lista on joukko *.txt tiedostoja D:\ImaFiles -hakemistossa. Hae stereomallin tekoa varten kuvat 0440203 ja 0440205 toiminnolla F2 tai (File | Opening Images | Add Image, Center to XYZ) → (D:\ImaFiles\ 44020#.txt). 

Laske stereomalli 
File | Create anaglyph pair 



30 (um pikselikoko)



leveys x korkeus "OK"



c:\data\




c:\data\0440203_0440205_pair.txt

Isoja värikuvia laskettaessa muistia kuluu 830 Mt ja laskenta +I/O voi kestää minuutin.

Vaihda *.raw kuvatiedostojen nimet ja viittaukset niihin tiedostossa c:\data\0440203_0440205_pair.txt 
Avaa malli stereoikkunaan. Koeta mitata 70-metrisen SMEAR-aseman tornin huipun korkeus. Torni on likipitäen XY pisteessa 2515700, 6859850. 

Tee seuraavaksi stereomalli samasta alueesta vuoden 2004 kuvilla, joilla on 80% pituuspeitto. Poista "monokatselutilasta" kuvat 0440203 ja 0440205 toiminnolla "F3". Hae stereomallin tekoa varten kuvat 0440203 ja 0440204 toiminnolla "F2" → (D:\ImaFiles\ 44020#.txt). 

Laske stereomalli 
File | Create anaglyph pair 




45 (um pikselikoko)



leveys x korkeus



c:\data\




c:\data\0440203_0440204_pair.txt

Vaihda *.RAW kuvatiedostojen nimet ja viittaukset niihin tiedostossa c:\data\0440203_0440204_pair.txt 

Avaa malli stereoikkunaan. Koeta nyt mitata uudelleen SMEAR-aseman tornin huipun korkeus. Tätä mallia katsellessa huomaat todennäköisesti maiseman latistuneen (korkeuserojen havaittavuuden). Ne, joilla stereonäkökyky on rajallinen, kokevat todennäköisesti tämän mallin "miellyttävämpänä".
Tee seuraavaksi stereomalli siten että orientointi on epäonnistunut". Kopioi D:\HDR\-hakemistosta tiedostot 0440203.hdr ja 0440204.hdr esim. C:\TEMP -hakemistoon ja muuta tiedostoissa olevia ulkoisen orientoinnin tietoja ko. kuville:

Vaihda esim. 0440203 :n Y0-arvoa "6860662.714" + 1.0 m ja 
0440204 :n omega-arvoa " 0.012729984" ( 0.000250 rad. 
Poista edelliset kuvat (F3) ja lue nämä kuvat kuvamitt-ohjelmaan toiminnolla CTRL-D  ja tee 45 um resoluutiolla uusi stereomalli (eri nimiset tiedostot kuin edellä!)

Katsele anaglyfi-mallia, häiritsevätkö y-parallaksit katselua, eri osissa stereomallin aluetta?
Tee seuraavaksi stereomalli samasta alueesta 2004 kuvilla joilla on 40% pituuspeitto. Poista "monokatselutilasta" kuvat "F3". Hae stereomallin tekoa varten kuvat 0440203 ja 0440206 toiminnolla F2 (D:\ImaFiles\ 44020#.txt). 

Avaa malli stereoikkunaan. Käytä Set | Retrieve 3D-sol.. -toimintoa, jotta pääset mallille, joka on melko kapea (40 % pituuspeitto). Pystyvätkö silmäsi mukautumaan x-parallakseihin metsän peittämillä alueilla?
1

